
关于 S U ( 3) 群拓扑荷为4的瞬子

郭硕鸿 陈启 洲 关 洪

( 物理学系 )

摘 要

本文讨论了 S U ( 3) 群中拓扑荷为 4 的瞬子组态
,

求出它们的零模和非零模因子以及它们

对重层子对相互作用位势的贡献
.

结果表明这种组态相对于四个远离的单瞬子组态的贡献是

可以 忽略的
.

在 S U ( 3 )规范理论中
,

存在拓扑荷为 4 的瞬子 〔`一 “ 〕 。

这种瞬子相当于在同 一 位 置

上四个拓扑荷为 1 的瞬子的迭合
。

本文讨论这种拓扑荷为 4 的瞬子组态对于四个互相远

离的拓扑荷为 1 的瞬子组态对真空跃迁幅和对重层子相互作用位势的贡献
。
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其中S cl 是经典作用量
,
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,

J (了)为零模因子
,

Q (丫)为非零模因子
. ’

t H o of t 〔毛〕已给出非零模贡献

的一般公式
,

只要把其中的同位旋代以 ( 3 )式意义下的同位旋
,

就可以求出在拓扑 荷 为

4 的瞬子背景场中的量子涨落非零模因子
。
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a( O的值在文献〔4〕中给出
.

现在计算零模因子 J (约
。

按照一般理论
,

S U ( 3 )群的拓扑荷为 4 的组 态 共 有 48 个

零模 川
.

但是
,

瞬子场 ( l) 式代表四个粘在一起的单瞬子
,
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.
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拓扑荷为 4 的瞬子有一般形式
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。

对应于这 13 个参数
,

可以分别求出 13 个零模
.
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以上计算了四个瞬子粘在一起时的 13 个零模
。

为了求出全部零模
,

还需要计算四个

瞬子各自独立变动时的零模
.

由于只有当四个瞬子粘在一起时有精 确 解 ( l) 式
,

当四个

瞬子各自变动时没有显示形式的精确解
,

因此不能用通常方法求出这些零模
.

下面我们

给出一种处理方法
.
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取 p为四个瞬子的总标度参数
,

则尸
, p 万和 p 附代表它们的相 对 标 度参数

,

而 p : , p : ,
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和内是四个瞬子 各自的标度参数的某种线性组合 (这种组合使四个零模互相 正 交 )
。
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注意此式形式上和四个互相远离的单瞬子的涨缩零模因子是一样的
。

对平移零模也可以用同一方法处理
,

得到和平移有关的零模因子为
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。
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.
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比较 ( 2 5 )和 ( 2 6 )式
,

可见拓扑荷为 4 的瞬子的零模因子比四个远离的单瞬子的零模因子
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因此
,

拓朴荷为 4 的组态相对于四个远离的单瞬子组态对真空跃迁幅的贡献是可以忽略
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的
。

下面再计算拓扑荷为 4 的瞬子对重层子相互作用位势的贡献
.
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R 为层子对距离
.

由平 ( R 刃 )可求得拓扑荷 为 4 的组态所产生的重层子对间的位势 V ( R )
.

但 由于这种

组态所占的相空间远远比四个独立的单瞬子所占的相空间小
,

因此拓扑荷为 4 的瞬子对

物理过程的贡献总是可以忽略的
。
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山 茶 属 植 物 的 系 统 研 究

张 宏 达 著

太书是山茶属植物的研究专著
。

作者对全世界的山茶属植物进行了全面的整理和校

订 , 按照系统发育的特征
,

把 1 96 种山茶划分为 4 个亚属 19 个组
。

附有划分亚属 及 分组

和分种的 检 索表
,

便于检索和鉴定
。

在将近 2 00 种的山茶当中
,

有 1 70 余种产于 我 国南

部及西南部
,

尤以云南
、

广西及广东最为集中
。

全部的山茶种子都含有油脂
,

是重要的

木本油料植物
.

其中可供饮用的茶树在我国有17 种之多 , 名贵的观尝金花茶多达 10 种 ;

艳丽的红山茶多达 33 种
.

专著附有图版 32 幅
,

还有植物分布及系统发育示意图
.

新种有

拉丁文及中文记载
,

旧 种 有 扼要的特征描述
。

每种均附有准确的标本号数
。

全书约 20

余万字
。

可供农
、

林业工作者
,

高校教师及专业研究人员使用
.
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