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摘 要

结合一次样条用参考方程法估计多点定轨问题中小干扰输入项 ; 给出误差界限的估i 卜原
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,
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.
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由对模型 ( 方程 ) 的输出的观测去估计输入的干扰项
,

是一类反问题
.

本文讨论多
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。

该法可用于对模型方程系数的估 计
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.

关于该方法与传统的统计方法的比较可见 文 〔 2 〕
.

文 内

以一次样条为例
,

说明用样条函数拟合小干扰项
,

建立定轨问题中小千扰项的估计方法
.

, 方法叙迷

以单个二阶方程的模型为例
。

设运动轨迹 , = 夕 ( O满足方程
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表 1

w ( t ) l

h 二 0
。
2 5 h = 0

.

0 5

娜

0
。

96 1 5 3 8 4

l
。
92 30 7 96

2
。

88 46 1 5 3

3
。
8 4 6 1 5 3 8

4
。
8 0 76 92 3

5
。
7 6 92 30 7

6
。
7 30 7 6 9 2

7
。

6 92 3 0 76

8
。

6 5 38 4 6 1

9
。
6 153 8 4 6

10
。
5 76 92 3

1 1
。

538 46 1

4
。

0 0 6 5 4 0 4 E 一 0 3

l
。

3 35 74 7 8 E 一 0 3

1
。

32 3 1 9 1 3 E 一 0 4

5
。
6 6 3 3 4 6 l E 一 0 4

5
。
5 6 4 7 9 14 E 一 0 4

6
。
1 3 5 2 9 2 0 E 一 0 11

6
。

10 2 5 0 0 6 E 一 0 4

5
。
6 28 5 4 2 9 E 一 0 4

5
。

2 5 6 3 3 2 3 E 一 0傀

6
.

2 6 6 3 9 3 4 E 一 0 4

2
。
8 16 7 1 9 4 E 一 0 4

6
.

7 126 3 17 E 一 0 4

1
.

3 1 4 22 50 E 一 0 4

2
。
5 5 5 76 96 E 一 0 4

3
.

6 0 76 5 8 9 E 一 0 4

4
。
4 4 8 4 7 1 5 E 一 0 4

4
。
9 7 8 0 9 4 6 E 一 o t

5
。

2 3 4 3 6 0 6 E 一 0 4

5
。

16 2 1 6 8 5 E 一 0 4

4
.

7 9 1 0 2 0 3E 一 0 4

4
。

6 7 6 3 2 9 8 E 一 0 4

3
.

0 95 92 7 9 E 一 0 4

l
。

95 92 16 7 E 一 0 4

4
。

7 1 139 96 E 一 0 5

4 小健

参考方程法对仅有位移观测数据时的小干扰项估计是有效的
.

其步骤如下
.

① 解正问题 ( 3 )
,

得 到 ,

:
,

② 解 ( s)
,

求得反问题的近似解多( O ,

③ , ( t )可作为进一步校正的基础
.

即令 P ( z ) = p ( t ) + 刁 P( r )
,

对
.

岁( t ) == ( f ( t
,

夕) 十 尹( t ) ) + 刁P ( t )

重复上述的方法求刁p ( t )
.

_

对方程组模型可用格林函数矩阵法 , 对参考边值问题只有最小二乘解的情形可 用广

义格林函数法 ( 见文 〔 3〕 )
.
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